


MODEL
標準仕様（ダブル）　Standard Specifications (Telescopic Arm)

HRXⅢ-550SWb HRXⅢ-550GWb HRXⅢ-550SWb-Ry HRXⅢ-550GWb-Ry HRXⅢ-550SWb-Rz HRXⅢ-550GWb-Rz

対象成形機 IMM Size （ton） 400～600

メイン上下ストローク Main Arm Stroke （mm） 1400

サブ上下ストローク Sub Arm Stroke （mm） － 1450 － 1450 － 1450

メイン前後ストローク Main Kick Stroke （mm） 1188（147～1335） 1058（277～1335） 1194（141～1335） 1069（266～1335） 1118（217～1335） 982（353～1335）

サブ前後ストローク Sub Kick Stroke （mm） － 1058（97～1155） － 1058（97～1166） － 982（97～1079）

横走行ストローク Traverse Stroke （mm） 2000【2600】

メイン待機位置 Main Arm Home Position （mm） 200

メイン最大前進位置 Main Arm Maximum Reach （mm） 1335

サブ最小寄せ付け位置 Sub Arm Minimum Reach （mm） － 97 － 97 － 97

姿勢制御 Wrist Unit （°） 90 180

姿勢トルク Wrist Torque （Nm） 40 46.6 51

最大可搬製品質量 ※1 Maximum Payload ※1 （kg） 15

本体質量 Weight （kg） 455 480 455 480 455 480

横幅×奥行×全高 Overall WxDxH （mm） 2846×1950×1662

常用空気圧 Working Air Pressure （MPa） 0.5

エア消費量 ※2 Air Consumption ※2 （ℓ/cyc[ANR]） 13.2 10.5

制御方式 Control Method デジタルACサーボモーター　Digital AC servo motor（3/5/7 axes）

電源 Power Supply （V） 三相/単相AC200V-240V±10%（50Hz/60Hz）　3-phase/ Single phase AC200V-240v±10%(50Hz/60Hz)

最大消費電力 Maximum Power Consumption （W） 1700 2300 1900 2500 1900 2500

電源設備容量 Power Equipment Capacity （VA） 3300 4700 3300 4700 3300 4700

最大所要電流 Maximum Current Consumption （A） 9.50 13.50 9.50 13.50 9.50 13.50 

MODEL
標準仕様（ダブル）　Standard Specifications (Telescopic Arm)

HRXⅢ-800SWb-Rx HRXⅢ-800GWb-Rx HRXⅢ-800SWb-Ry HRXⅢ-800GWb-Ry HRXⅢ-800SWb-Rz HRXⅢ-800GWb-Rz

対象成形機 IMM Size （ton） 550～850

メイン上下ストローク Main Arm Stroke （mm） 1600【1800】【2000※1】

サブ上下ストローク Sub Arm Stroke （mm） － 1650【1850】 － 1650【1850】 － 1650【1850】

メイン前後ストローク Main Kick Stroke （mm） 1220（180～1400） 1086（314～1400） 1206（194～1400） 1072（328～1400） 1170（230～1400） 1021（379～1400）

サブ前後ストローク Sub Kick Stroke （mm） － 1086（113～1199） － 1072（113～1085） － 1021（113～1134）

横走行ストローク Traverse Stroke （mm） 2200【2600】

メイン待機位置 Main Arm Home Position （mm） 150

メイン最大前進位置 Main Arm Maximum Reach （mm） 1400

サブ最小寄せ付け位置 Sub Arm Minimum Reach （mm） － 113 － 113 － 113

姿勢制御 Wrist Unit （°） 180

姿勢トルク Wrist Torque （Nm） 51

最大可搬製品質量 ※2 Maximum Payload ※2 （kg） 20

本体質量 Weight （kg） 620 660 620 660 630 670

横幅×奥行×全高 Overall WxDxH （mm） 3191×2203×1879

常用空気圧 Working Air Pressure （MPa） 0.5

エア消費量 ※3 Air Consumption ※3 （ℓ/cyc[ANR]） 37.6

制御方式 Control Method デジタルACサーボモーター　Digital AC servo motor（4/6/7 axes）

電源 Power Supply （V） 三相/単相AC200V-240V±10%（50Hz/60Hz）　3-phase/ Single phase AC200V-240v±10%(50Hz/60Hz)

最大消費電力 Maximum Power Consumption （W） 2000 2800 2100 2900 2100 2900

電源設備容量 Power Equipment Capacity （VA） 3300 4700 3300 4700 3300 4700

最大所要電流 Maximum Current Consumption （A） 9.50 13.50 9.50 13.50 9.50 13.50 



MODEL
標準仕様（ダブル）　Standard Specifications (Telescopic Arm)

HRXⅢ-1000SWb-Rx HRXⅢ-1000GWb-Rx HRXⅢ-1000SWb-Ry HRXⅢ-1000GWb-Ry HRXⅢ-1000SWb-Rz HRXⅢ-1000GWb-Rz

対象成形機 IMM Size （ton） 650～1300

メイン上下ストローク Main Arm Stroke （mm） 1800【2000】【2400※1】

サブ上下ストローク Sub Arm Stroke （mm） － 1850【2050】 － 1850【2050】 － 1850【2050】

メイン前後ストローク Main Kick Stroke （mm） 1525（175～1700） 1350（350～1700） 1512（188～1700） 1337（350～1700） 1445（255～1700） 1270（430～1700）

サブ前後ストローク Sub Kick Stroke （mm） － 1350（110～1460） － 1337（110～1447） － 1270（110～1380）

横走行ストローク Traverse Stroke （mm） 2400【2600】【3000】

メイン待機位置 Main Arm Home Position （mm） 200

メイン最大前進位置 Main Arm Maximum Reach （mm） 1700

サブ最小寄せ付け位置 Sub Arm Minimum Reach （mm） － 110 － 110 － 110

姿勢制御 Wrist Unit （°） 180

姿勢トルク Wrist Torque （Nm） 95

最大可搬製品質量 ※2 Maximum Payload ※2 （kg） 30

本体質量 Weight （kg） 1080 1130 1080 1140 1080 1140

横幅×奥行×全高 Overall WxDxH （mm） 3445×2709×2214

常用空気圧 Working Air Pressure （MPa） 0.5

エア消費量 ※3 Air Consumption ※3 （ℓ/cyc[ANR]） 53.3

制御方式 Control Method デジタルACサーボモーター　Digital AC servo motor（4/6/7 axes）

電源 Power Supply （V） 三相/単相AC200V-240V±10%（50Hz/60Hz）　3-phase/ Single phase AC200V-240v±10%(50Hz/60Hz)

最大消費電力 Maximum Power Consumption （W） 2950 4100 3150 4300 3150 4300

電源設備容量 Power Equipment Capacity （VA） 4800 6800 4800 6800 4800 6800

最大所要電流 Maximum Current Consumption （A） 13.75 19.50 13.75 19.50 13.75 19.50 


